Priloha ¢.1

Opis predmetu zakazky: Lokalizacné registre obce Sucany

Prieskum trhu je realizovany za celom stanovenia predpokladanej hodnoty zakazky
»Lokalizaéné registre obce Sucany”, ktora je st¢astou projektu ,,Mapovo-integraéna platforma obce
Sucany”. Uvedeny projekt ma verejny obstaravatel zaujem financovat z prostriedkov ziskanych v ramci
Ziadosti o nenavratny financny prispevok vzmysle vyzvy ,Podpora rozvoja tvorby, spracovania,
vyuZivania a prepajania dat v ramci verejnej spravy pre inteligentné rozhodovanie, planovanie
a spravu“, kod vyzvy: SK-MIRRI-619-2024-ITI-EFRR {dalej len ,Vyzva“).

Predmetom obstardvania je vyhotovenie lokalizatnych registrov obce Sucany, ktoré
predstavuju suborné datové dielo. Predmetom realizécie je vytvorenie vektorovych datovych vrstiev
lokalizaénych registrov obce Sucany na zéklade verejne dostupnych mapovych podkladov, podkladov
poskytnutych obcou Sucany a na zéklade procesu mobilného mapovania tizemia obce v roku 2025.
Ciefom je vytvorenie konzistentného a topologicky spravnych priestorovych registrov vhodného pre
naplnenie datovej ¢asti Mapovo-integracnej platformy obce Suéany.

Rozsah ¢innosti:

Vybrany dodavatel zabezpedi vyhotovenie lokalizaénych registrov obce Sucany v podobe
vektorovych vrstiev v nasledovnom rozsahu:

a) lokalizaény register ulic a verejnych priestranstiev ¢ liniova vektorova vrstva priebehu strednice
uli¢nej siete obce s identifikitorom a ndzvom ulice pre integrdciu s ostatnymi registrami
lokalizaény register miestnych komunikdcii a verejnych priestranstiev ¢ plo$na vektorova
vrstva s atributmi: id, plocha, di?ka, povrch, stav, trieda, typ, stavba, ulica musi predstavovat
mnoZinu vietkych plo3nych segmentov reprezentujticich lokaliziciu jednotlivych cestnych
segmentov integrovanych na register ulic
c) lokalizaény register chodnikov a verejnych priestranstiev e ploina vektorova vrstva s atribitmi:
id, plocha, dlZka, povrch, stav, ulica, stavba, strana ulice (L,P)
musi predstavovat mnoZinu vietkych plodnych segmentov reprezentujtcich lokalizaciu
jednotlivych segmentov chodnikov integrovanych na register ulic
d) lokalizaény register cyklotrasy ¢ plosna vektorova vrstva s atribatmi:
id, plocha, dizka, povrch, stav, ulica, stavba, strana ulice (L,P)
musi predstavovat mnoZinu vietkych plodnych segmentov reprezentujtcich lokalizaciu
jednotlivych segmentov cyklotrasy - integrovanych na register ulic
e) lokalizaény register parkovacich pléch e ploina vektorova vrstva s atribatmi: id, pocet
parkovacich miest, plocha, povrch, stav, typ, ulica
musi predstavovat mnoZinu vietkych plo$nych segmentov reprezentujacich lokalizaciu
jednotlivych parkovacich miest integrovanych na register ulic
f) lokalizacny register parkovacich miest » plosna vektorova vrstva s atribatmi: id, plocha, povrch,
stav, typ, ulica - musi predstavovat mnoZinu vetkych plosnych segmentov reprezentujicich
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lokalizéciu jednotlivych parkovacich miest integrovanych na register ulic a na register
parkovacich ploch

g) lokalizaény register BUS zastavky e bodova vektorova vrstva zastaviek MHD s atribdtmi: id, typ,
pristreSok - material/povrch, doplnkové prvky, ulica, fotografia, integrovany na register ulic,

h) lokalizaény register zvislého dopravného znacdenia ¢ bodova vektorova vrstva nosi¢ov
dopravnych zna¢iek s atributmi: id nosica, typ nosi¢a, pocet znaciek, ulica, fotografia,
integrovany na register ulic;
vratane :integracie na popisni databdazu znaciek zvislého dopravného znacenia v zmysle
vyhlagky €. 30/2020 Z. z. s atributmi: id znacky, typ znacky, kéd zvislej dopravnej znacky (podfa
vyhlasky €. 30/2020) text na znacke, s integraciou na nosic + graficka databdaza znaciek
(vektorové piktogramy) podta vyhlasky €. 30/2020

i) lokalizaény register mobilidru — informaéné smerniky ® bodova vektorova vrstva informaénych
smernikov s atributmi: typ, doplnkové prvky, ukotvenie, materidl, ulica, fotografia, integrovany
na register ulic ® popisnd databaza textovych informdcii na informaénych smernikoch —text na
predmetnom informa&nom smerniku, integrovany na register ulic ¢ graficka databaza
(vektorové piktogramy) informaénych smernikov

j) lokalizaény register vpuste ( daZd'ovej vody na vozovke) » bodova vektorova vrstva vpusti s
atributmi: id, typ, doplnkové prvky, materidl, ulica, fotografia, integrovany na register ulic

k) lokalizaény register verejné osvetlenie ¢ bodova vektorové vrstva informacnych smernikov s
atributmi: typ, doplnkové prvky, ukotvenie, materidl, ulica, fotografia, integrovany na register
ulic » popisnd databdza textovych informdacii na informa&nych smernikoch — text na
predmetnom informaénom smerniku, integrovany na register ulic » grafickd databaza
{(vektorové piktogramy) informaénych smernikov

Poziadavky na spracovanie:

e Vektorizované vrstvy musia byt topologicky spravne, bez duplicitnych prvkov a s jednotnou
$truktarou atributov.

e Vystupné data budi odovzdané v jednom z nasledovnych formatov: GeoJSON, SHP, GPKG).

¢ Dodavatel je povinny zabezpe¢it kvalitativhu kontrolu a verifikiciu dat na zaklade terénneho
kontroiného merania.

Mobilné mapovanie pre spracovanie lokaliza¢nych registrov musi byt realizované mobilnym
mapovacim systémom s minimélne nasledovnymi parametrami:

Potet zaznamovych senzorov: min. 6 CMOS senzorov
Rozli$enie jedného senzora: min. 5 MP
Zorné pole: min. 90% pokrytie plnej sféry
Obrazova frekvencia senzora: min. 30 FPS (JPEG Compressed) pri rozliSeni 2448 x 2048
Technolégia uréenia polohy: GNSS integrovana inercidlna meracia jednotka
Obvykla max. polohové odchylka (RMS) IMU jednotky:
a) 0.02 m—0.05 m (post-procesny vypocet) bez vypadku GNSS signélu
b) 0.20 m —0.80 m (post-procesny vypocet) s vypadkom GNSS signdlu 1 km alebo 1
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mindta
7. Obvykld max. uhlova odchylka (RMS) azimutu:
a) 0.08 (post-procesny vypocet) bez vypadku GNSS signalu



8.

9.

b) 0.2 (post-procesny vypocet) s vypadkom GNSS signélu 1 km alebo 1 mindta
Povinné pridavné zariadenia pre dosiahnutie poZadovanych odchylok:

a) Indikator merania vzdialenosti (DMI)

b) GNSS systém merania azimutu (GAMS)
MozZnost vystupu dosiahnutych polohovych a uhlovych odchylok (RMS) uréenej trajektérie
pre kazdd snimku

Specifikacia na geodeticky referenény systém, stradnicové systémy, vypoéty a transformécie:

10.
11.

12.

13.

Geodeticky referencny systém: ETRS89

Post-procesné vypocty: pomocné vypoéty fazovych a kédovych merani musia byt vykonané
v koncepte VRS pre ¢asovy interval 1 sekunda pomocou prisltichajicej sluzby ,Slovenskej
priestorovej observacnej sluzby” (SKPOS)

Transformécia stradnic: transformécia stradnic z geodetického referenéného systému
ETRS8S do S-JTSK (JTSK) musi byt vykonana pomocou rezortnej transformacnej sluzby
Geodetického a kartografického ustavu Bratislava.

Vysledné stradnicové systémy: S —JTSK (realizdcia JTSK), vy$kovy systém Bpv

Specifikacia pre obdobie, ¢as, externé podmienky a spdsob tvorby mobilného mapového diela:

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.
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22.

23.

24.

25,

26.

Aktuainost dat: rok 2026

Optimalne obdobie pre zmapovanie: bezvegetacné alebo pociatoény stuper vegetacie —
maréc, april

Cas tvorby diela: zaciatok min. 3 hodiny po vychode sinka a ukonéenie min. 3 hodiny pred
zédpadom slnka &asového pasma SELC

Externé podmienky: oblac¢nost v synoptickej meteorolégii vyjadrenad hodnotami - 0 jasno, 1
jasno, 2 skoro jasno, 3 malé oblagnost, 4 polojasno alebo 5 oblaéno, zo stupnice 0-8. Povrchy
spevnenych komunikacii alebo chodnikov musia byt suché a bez mlék.

Vzdialenost snimania: v pohybe cca2 m

Jednosmerné a dvojsmerné komunikacie budi zmapované v jednom smere jazdy

Viac priidové komunikdcie budi zmapované v jednom smere pravého pruhujazdy v kazdom
smere

Namestia, peSia zona a parkoviska budi zmapované okruznou jazdou vyhradenej plochy
Zjazdy a najazdy na mosty budu zmapované v jednom smere jazdy

Cely rozsah diela bude zmapovany po zvislé dopravné znaéenie obmedzujiice vstup na
sukromny pozemok, zékaz vjazdu alebo fyzickd prekaZku na komunikécii (zavora, rozkopavka,
odstavené vozidlo ...)

Vysledna trajektéria musi byt ocistena od duplicitnych prejazdov a v miestach kriZovatiek na
ich podiatocnu Urover (nie stibeh)

Napojenie jednotlivych uzlov trés vyslednej trajektérie v krizovatkach musi byt mensie ako 8
metrov

Trajektéria mapovania a zaznamu musi byt tvorend ako suvisly prejazd komunikacie podfa jej
zaradenia v poradi dialfnice a rychlostné cesty, privadzace, cesta I. triedy, cesta Il. triedy,
cesta Ill. triedy, miestna alebo tcelova komunikacia, parkoviskd, chodniky bez prerudovania
alebo odboéenia na int podradend komunikéciu, pri€om pri miestnych a téelovych
komunikaciach ma prioritu dodrzanie jazdy v priamom smere alebo v rovnakom nazve ulice
alebo znacky Hlavna cesta.



27. Nie je dovolené tvorit trajekt6riu mapovania a zdznam nadradenych komunikacii ,,skladanim”
z vyjazdov z podradenych komunikacii.

Specifikécia pre vysledky diela:

28. Jednotlivé snimky zo senzorov musia byt generované do jednej panoramatickej snimky
29. Panoramatické snimky musia mat jedno jednoznacny nazov siboru v stiborovom formate
IPG
30. Panoramatické snimky nesmu obsahovat uloZené metadata o polohe (Exif Info)
31. Panoramatické snimky musia byt uloZené v samostatnych adresaroch s gislovanim
jednotlivych blokov (misii)
32. Panoramatické snimky musia byt v min. rozliSeni 8000x4000 pixelov rekompresované
z origindlu s ohfadom na Eitatelnost textu pomocou algoritmu Strukturélnej podobnosti
{SSIM) a uloZené v progresivhom Standarde JPG
33. Ku kaZdej panoramatickej snimke budu uréené udaje:
a) casova stopa snimky v €&asom pasme UTC v podobe tidaju GPS Seconds s presnostou
na 3 desatinné miesta
b) sudradnice (Y, X, Z) v poZadovanom sudradnicovom systéme v metrickych jednotkach
s presnostou na 3 desatinné miesta. Stradnice X a Y bud( so zapornym znamienkom
c) trirotaéné uhly (Roll, Pitch, Heading) v uhlovych jednotkach stupefi s presnostou na 3
desatinné miesta
d) polohové odchylky suradnic (dY, dX, dZ) v metrickych jednotkéch s presnostou na 3
desatinné miesta
e) uhlové odchylky nakionov (dRoll, dPitch, dHeading) v uhlovych jednotkach stuperi
s presnostou na 3 desatinné miesta

34. Vietky identifikaéné Gdaje k panoramatickym snimkam (stradnice, rotacie, odchylky) musia byt
uloZené v suborovom formate ASCli s oddelovatom a zoradené vzostupne podfa tvorby snimok
tak, aby v kaZdom riadku bola uvedend informécia o ndzve siboru snimky a jej odpovedajcich
hodnotach identifikagnych tdajov. Vzorova hlavicka ASCIl siboru:
gps_seconds|s];panorama_file_name;Y[m];X[m];Z[m];Roll[deg];Pitch[deg];Heading[deg];dY[m];d
X[m];dZ{m];dRoll[deg];dPitch[deg];dHeading[deg]

35. Dielo bude dodané vsulade s aktualne platnou legislativou o ochrane osobnych tdajov, a to
Nariadenia Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) 2016/679 z 27. aprila 2016 o ochrane fyzickych
0sob pri spracivani osobnych Gidajov a volnom pohybe takychto Udajov a zakona ¢. 18/2018 Z.z.
o ochrane osobnych Gdajov v platnom zneni. Snimky nebudi obsahovat osobné tdaje 0s6b.
V pripade, ak na snimkach budi zachytené osoby, budu tieto v oblasti hlavy anonymizované
(rozostrené).

Termin dodania predmetu zdkazky:
Najneskdr do 3 mesiacov (90 dni) od datumu odoslania pisomného pokynu na dodanie diela.




